Metamtuytoko otn «POMMOTIKH»
Mpoypoppa 2moudwv

qTT Huepida Mapouvaociaong

e Evowpatwpéva ZuotApata
e Eloaywyn otn Pourmotikn ko ta Autopata
JuoThpoata

2xeblaon kat Mpocopoiwon Poumnotikwy tOU VEOU METC(T[TUXI.C(KOU
2U0TNUATWV I_l pOVp (,x uuaroc

Poumotiky Opaon

B" Ecapnvo
Autovoua Poumotikd Zuotiuata

Mnxaviki Evduia O-Tn POHT[OTLKQ

Juotnpata Enetepyaocioc YPnAwv Emibocewyv
(FPGAs, DSPs, GPUs)

Ewkovikn Mpaypatikotnta kot Fpadka Tetdotn 6 Aske iou 2017
YrioAoyLotwv Pt uBp

[’ E€dunvo Qpa 10:00-12:00
AutAwpoatikn Epyaoia

ApdBcatpo Mnyavikwv MAnpodoplLKkic,

TEI Kevtplkng Makedoviog
MAnpodoplec: http://robotics.teicm.gr robotics@teicm.gr




Mpoypappa Huepidog

KaAdporpog lwavvng,
AvarmAnpwtn¢ Kabnyntng,
AleuBuvtng tou
10:00=10:20 Y P A L)Y
MpoypAUUATOG OTN
«Poumotikn»

KalapAng Znupidwyv,
KaBnyntng,

AtevBuvtig tou Topéa
«Apxttektovikng H/Y kat
Blopnxovikwv
Edappoywv»

10:20-10:40

10:40 - 11:00 NlKoAaiGn(; AeanUlOC,
AvarmAnpwtng Kabnyntng

KaAwaoodplopa,

JKOTOC TOU VEOU
MeTamtuyLokou,

AvaAuon tou Mpoypappatog
Zrnoudwv

To mpoypappa podnuatwv
ToU TopEa APXLTEKTOVIKAG Kall
N CUVADELA TOU HE TN
Poumotikn

Juvtoun avadopd otn
«Poumotiky Opacn» kat Tnv
«Elkovikn Npaypotikotnto»

Npoypoappo Huepidog

Ztavpog BoAoyLavvidng,

(W0l kel Emikoupog KaBnyntrig Zhweily aiesyeipc e

Robot Operating System

2uyxpoveg Epappoyeg
Avéatng OéAng POUMOTLKIG KOt
Mpoedpog g etaupiag AuTopaTIopoU o€
«EVRESIS A.E.» ouvepyaoia pe

ETLOTNOVIKOUG POpPEI(g

11:45-12:00 Epwrtriosic-Sulritnon



